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1.0 Cze$¢ ogolna
1.1 Nazwa nadana zamdwieniu przez zamawiajacego.

PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA SWIETLICY WIEJSKIEJ] W WEGRZYNOWIE WRAZ
Z REMONTEM

1.2 Przedmiot i zakres robdt budowlanych.
Przedmiot i zakres robot:

a) Zagadnienia podstawowe

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji techniczng) sa roboty budowlane zwiazane z
rozbudows i przebudowa budynku §wietlicy wiejskie;.

b) Zakres robot budowlanych

e Projektuje si¢ rozbudoweg istniejacego budynku. Rozbudowe nalezy wykonac
w technologii murarskiej tradycyjnej. Sciany cze$ci rozbudowanej nalezy wykonaé
z pustakow typu Ytong lub réwnowaznych o gr. 36 cm na zaprawie klgowe)
cienkowarstwowej. W czesci rozbudowanej podzial powierzchni na poszczegdlne
pomieszczenia nalezy wykonac z pustakéw gazobetonowych gr. 12 1 24 cm.

e posadzke w czgsci rozbudowanej zaprojektowano na tym samym poziomie CO Czg$¢
istnigjaca budynku $wietlicy wiejskie;j.

e nad czgsciami rozbudowywanymi nalezy wykonac strop typu Teriva L.

1.3 Wyszczegdblnienie i opis prac towarzyszacych i robdt tymczasowych.

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe bgda polegaty na

- zorganizowaniu zaplecza socjalnego w kontenerze lub w adaptowanym budynku na dziatce
inwestora

- zapewnieniu warunkéw BHP i ochrony srodowiska

- zapewnienie ochrony uzytkownikow budynku

1.4 Informacje o terenie budowy.
Projektowana inwestycja zlokalizowana jest na dzialce 96/6 AM 1, ktora jest wlasnoscia

Gminy Milicz ul. Trzebnicka 2, 56 — 300 Milicz. Aktualne wejscia dla uzytkownikow i
obstugi znajduja Si¢ od strony pdinocnej, poludniowej i wschodnigj budynku). Budynek
podzielony jest na 3 czgsci w ktorych:

e W czeéci zachodnig zlokalizowane sa pomieszczenia takie jak: kuchnia,
pomieszczenie porzadkowe, holl, sktad opatu oraz jadalnia.

e W czgsci srodkowej zlokalizowana jest sala gtdéwna

e W czesci wschodnig) zlokalizowane sa pomieszczenia takie jak: holl, szathie oraz
pomieszczeniaWC

1.5 Organizacja robdt budowlanych.




Roboty powinny by¢ zorganizowane zgodnie z zaleceniami opisanymi w niniejszej ST,
wedhug najnowszego poziomu wiedzy technicznej, zachowaniem zasad bhp, p.poz oraz
poszanowaniem uzasadnionych interesow osob trzecich.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

1.6 Zabezpieczenie interesow osob trzecich.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji dziatajacych w budynku, na powierzchni ziemi i
Za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz,
bedacych wilascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawigjacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca jest zobowiazany umieéci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wiladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji dziatajacych w budynku, na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca w porozumieniu z Zamawiajacym powiadomi
osoby trzecie, ktorych uzasadniony interes prawny moga narusza¢ prowadzone prace a W
szczegdlnosci uzgodni:

e 5p0sob wykorzystania dla potrzeb robot adaptacyjnych terenu pozostajacego w dyspozycji
Inwestora,

e taki przebieg prac, aby nie ograniczaty one praw sasiadow do swobodnego dysponowania
nieruchomoscia,

e czas prowadzenia prac w $wigta i inne dni wolne od pracy Sposob ruchu pojazdow
budowy, ktory nie zaktoci obstugi komunikacyjnej dziatek sasiedzkich.

1.7 Ochrona srodowiska.

Wykonawca ma obowiazek znac i1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot

Wykonawca bedzie:

e utrzymywa¢ Teren Budowy i sasiadujaca z nim przestrzen w czystosci.

e podgmowat wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokol Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a
wynikgjacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
Sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie mial szczegolny wzglad na:

- Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych.

- Srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwos$cia powstania pozaru.

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do

uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o

stezeniu wigkszym od dopuszczal nego, okreslonego odpowiednimi przepisami.




Wszelkie materiaty do powtdrnego wbudowania, ktore byty juz wczesnig uzyte, beda miaty
$wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace
brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Roboét, a po zakonczeniu Roboét ich
szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy,
Zamawigjacy powinien otrzymaé¢ zgodg na uzycie tych materialow od wiasciwych organéw
administracji panstwowe;.

1.8 Warunki BHP

Wykonawca bedzie prowadzil wszystkie Roboty oraz  prace towarzyszace stosujac
obowiazujace na terenie krgu prawo dotyczace zachowania warunkéw bezpieczenstwa i
higieny pracy.

1.9 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Od strony potnocnej oraz potudniowej czesci dziatki zngjduje Si¢ teren, ktory (za zgoda
Inwestora) moze by¢ wykorzystany do zlokalizowania zaplecza socjalnego i przejsciowego
sktadowania materialdow. Z uwagi na stopien wykorzystania pomieszczen istniejacego
budynku oraz koniecznos¢ prowadzenia prac instalacyjnych we wnetrzu, bedzie ograniczona
mozliwos¢ zgjgcia pomieszczen Inwestora na potrzeby socjalne pracownikéw budowy.

1.10 Warunki organizacji ruchu.
Warunki organizacji ruchu omoéwiono szczegblowo w punkcie dotyczacym $rodkow
transportu.

1.11 Ogrodzenie terenu.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji

budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia

zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,

dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony Robodt. Koszt zabezpieczenia Terenu

Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng umowna.

Zabezpieczenie chodnikow i jezdni.

Wykonawca wykona zabezpieczenia chodnikow i jezdni w rejonie budowy ze szczegdlnym

uwzglednieniem:

e Wwyznaczenia i zabezpieczenia obszaru jezdni, z ktérego bedzie dokonywany roztadunek
dostarczanych materialow i wywodz materialow rozbiérkowych.

1.12 Ochrona p.poz.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzg¢t przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0so6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.13 Nazwy i kody robét objetych przedmiotem zamoéwienia.
Nazwy i kody robot objetych przedmiotem zaméwienia nalezy przyjmowac zgodnie ze




Wspdlnym Stownikiem Zamowien.

CPV: 45212300-9 roboty budowlane w zakresie budowy artystycznych i kulturalnych
obiektow budowlanych

1.14 Okreslenia podstawowe, definicje i skroty.

Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawigjacego, upowazniona do nadzoru nad realizacja
Robot i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiaréw — akceptowany przez inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen,
szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiarow podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium — |aboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawigjacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakos$ci materialow oraz
Robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie
pisemng dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedaca autorem Dokumentacji
Projektowsy.

Slepy kosztorys — wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologiczng ich wykonania

ST - specyfikacja techniczna wykonaniai odbioru robot.

PZJ — program zapewnieniajakosci.

Projekt — dokumentacja, stuzaca do opisu przedmiotu zamowienia na wykonanie robot
budowlanych.

2.0 Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych.

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co namnig na 10 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Rob6t Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czgSci) materialow z danego zrodlta nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zréodta w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wiaczajac w to zrodla wskazane
przez Zamawigjacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.



Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowanga przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakieckolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatow do Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i
Wiasciwos¢ do Robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Migjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w migscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Terenu
Budowy, badZz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot niz te, dla ktorych zostaty zakupione
to koszt tych materiatlow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje nawilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem i niezaplaceniem.
Obowiazkiem Wykonawcy jest na polecenie Inzyniera niezwloczne zdemontowanie
wbudowanych materiatow, ktore nie posiadaja w wilasciwych cech, oznaczen i sa
niewiadomego pochodzenia..

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze co ngimnigj 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera .

3.0 Wymagania dotyczace sprze¢tu i maszyn.

Wykonawca zobowiazany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych Roboét. Sprzet uzywany do Robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robét zaakceptowanym przez Inzyniera; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczbai wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzgt bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska I przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru



i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera,
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw
umowy zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4.0 Wymagania dotyczgce Srodkow transportu.

Wykonawca stosowat si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na of przy
transporcie materiatow/sprzetu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
pozwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych tadunkdéw i w sposob ciagly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania tylko takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$§¢ wykonywanych Robdt 1 wlasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢é
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy

5.0 Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych.

Wykonawca jest odpowiedziany za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowe lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawcg na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci
przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow

Robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji
Projektowej i w ST, atakze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji

Inzynier uwzgledni wyniki badan materialéw i Robot, rozrzuty normalnie wystgpujace

przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestig. Polecenia Inzyniera

beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

S.1. Ogolne zasady wykonywania Robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robdt oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowe lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.




Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokoS$ci
przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementow Robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materialow i Robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w
Czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2 Roboty budowlane w zakresie przygotowania miejsca prowadzenia prac budowlanych i
inwestycyjnych dotyczacych wszystkich kondygnacji budynku w tym lokalu
mieszkal nego.

Wykonawca zapewni:

e wykonanie zabezpieczen odgradzajacych miejsce prac w taki sposob, aby korzystajacy z
lokalu uzytkowego i innych cz¢sci budynku mogli poruszac si¢ bezpiecznie,

e zabezpieczenie istnigacych elementdéw nie podlegajacych modernizacji przed
uszkodzeniem,

e zabezpieczenie sasiedniej przestrzeni przed przenikaniem substancji szkodliwych,

e wlasciwe ogrodzenie i os$wietlenic wydzielone migjsca czerpania wody i energii
elektryczngl w taki sposob, aby nie zakldca¢ poboru wody i energii w funkcjonujacm
budynku uzytecznosci publiczne;j.

5.3 Roboty rozbiorkowe.
5.3.1. Zakres robot.

W celu osiagnigcia zamierzonego efektu koncowego, w kazdym z projektowanych el ementow
nalezy wykonac prace rozbiorkowe polegajace na:

rozebraniu istnigjacej nawierzchni utwardzonej dziatki inwestora,

rozebraniu istnigjacej stolarki okiennej przewidzianej do wymiany,

rozebraniu elementow zbednych zagospodarowania terenu pogarszajacych jego estetyke,
rozebraniu istnigjacych oktadzin podtogowych w budynku §wietlicy

rozebraniu glownej rozdzielni wewngtrznej elektrycznel oraz instalacji el ektryczneg,
rozebraniu zniszczonych drzwi wewngtrznych budynku,

5.3.2 Materiaty pochodzace z rozbiorki.

Gruz ceglany, gruz ceramiczny, gruz betonowy, elementy metalowe, kable, osprzet sanitarny i
elektryczny, chemia budowlana.

5.3.3 Sprzet.

Lomy, kilofy oskardy, szufle taczki, wyciagarki elektryczne, mloty pneumatyczne, koparki.
5.3.4 Transport.

Samochod wywrotka. Odwiezienie materialtdow odpadowych na odpowiednie sktadowiska a
drewnado fumigagji.

5.3.5 Wykonywanie robot.



Prace rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ gtownie recznie oraz przy uzyciu lekkiego sprzetu
mechanicznego. Wyjatek stanowa roboty rozbioérkowe przy nawierzchniach zewngtrznych
gdzie dopuszcza si¢ uzycie cigzkiego sprzetu budowlanego typu koparki itp.. W razie
natrafienia na stabo zwiazane watki $cian, zakryte elementy konstrukcyjne, instalacja pod
napigciem nalezy natychmiast powiadomi¢ projektanta i inspektora nadzoru.

5.3.6 Kontrola jakosci.

Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbiorki i ocenie, czy nie wystepuja
zagrozenia wynikajace z wykonania prac.

5.3.7 Jednostka obmiaru.

Metr kwadratowy dla przekué, ilosci sztuk dla drzwi i elementéw armatury.

5.3.8 Odbior robot.

Inspektor nadzoru na podstawie zapisow w dzienniku budowy.

5.3.9 Podstawa ptatnosci.

Zapisane w dzienniku budowy m2 i sztuki policzone do odbiorul.

5.3.10 Przepisy zwiazane.

Szczegotowe przepisy z zakresu BHP — Rop. Min. Bud. i Przemystu Mat. Bud. z dnia
28.03.72 - Dz.U. nr 13 poz. 93 z p6zniejszymi zmianami.

5.4.Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowge, roboty ziemne, roboty
murarskie.

5.4.1. Wstep.

5.4.1.1. Przedmiotem ninigjszej specyfikacji techniczng sa roboty przygotowawcze terenu
pod budoweg, roboty ziemne oraz roboty murarskie.

5.4.1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja stanowi obowiazujaca podstawe do okreslenia zbioru wymagan, ktore sa
niezbedne do okreslenia standardu i jakosci wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania
robot budowlanych, wiasciwosci wyrobow budowlanych oraz oceny prawidtowosci ich
wykonania.

Ninigsza specyfikacje techniczna sporzadzono zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 roku ( dz. U. Nr 202/2004 poz. 2072 rozdziat 3 ).

5.4.1.3. zakres robot objetych niniejsza specyfikacja.
Wszystkie roboty przygotowawcze, roboty ziemne i murarskie w grupie robot stanu
surowego przy remoncie budynku.

5.4.2. Materialy.

5.4.2.1. Wymagania ogolne.
Wszystkie materiaty musza posiadac cechy, ktore pozwola je identyfikowac w zakresie ich
miejsca pochodzenia, znakow producenckich, certyfikatow jakosci.

5.4.2.2. Beton komorkowy.

Sciany wewnetrzne czesci budynku.

Bloczki betonu komorkowego typu Y TONG o wymiarach 36 x 20 x 59 mm lub rownowazne
Bloczki wyprodukowane zgodnie z PN-B-19301 oraz DIN 4165 G4-0.7.



Sciany wewnetrzne nosne.
Bloczki betonu komorkowego typu YTONG o wymiarach 24 x 20 x 59 mm lub rownowazne

Sciany wewnetrzne dziatowe.
Bloczki betonu komérkowego o wymiarach 12 x 24 x 59 ¢cm, odmiany 600.

5.4.2.3. Cegta peha.

Cegta do scian wewngtrznych, zamurowania otworéw, podmurowania podwaliny pod
nadproza - klasy 150.

Cegta wykonana zgodnie z PN-75/B-12001.

Wymiary cegty - 259.5x 120 x 65 mm.

5.4.2.4. Zaprawa klejowa do murowania bloczkéw gazobetonowych.
Np. zaprawa klgowa KB - 15 firmy Atlas.
( aprobatatechnicznal TB nr K-2112/95)

5.4.2.5. Zaprawa murarska do ceramiki budowlangy.
Np. zaprawa firmy Atlas, zgodna z PN-85/B-04500

5.4.2.6. Stal konstrukcyjna na nadproza i podciagi.

ksztattownik dwuteowe walcowane, zgodnie z rysunkami, dtugo$¢ zroznicowana ze wzgledu
nawielkos¢ projektowanych otworoéw, wg DIN 1025, czes¢ 1, EURONORM 24-62, ( nad
scena ) Wg zestawieniaw przedmiarze robot.

5.4.2.7. Papaizolacyjna bitumiczna - asfaltowa.
Papa odmiany 400, wg PN-79/B-27617.

5.4.2.8. Lepik izolacyjny asfaltowy stosowany na zimno.
Lepik produkowany wg PN-74/B-24620.

5.4.3. Sprzgt.

5.4.3.1. Sprzgt do robot ziemnych.

narzedzia do recznych rob6t ziemnych:

- lopaty, kilofy oskardy, miotki, przecinaki, sztychowki, taczki,

5.4.3.2. sprzet do robot murarskich

- Wyciag masztowy kratownicowy z postem tadunkowym o udzwigu 600 kg,

- rusztowania rurowe warszawskie |ub rusztowania ramowe wraz z pomostami,

5.4.4. Transport nateren budowy.
Wszystkie rodzaje transportu cigzarowego dostosowane do przewozu towarow masowych.

5.4.5. Wykonywanie robot.

5.4.5.1. Roboty przygotowawcze.

- przygotowanie zaplecza socjanego dla pracownikow, zabezpieczenie ubikacji.
- Oczyszczenie terenu z krzakow 1 korzeni.

Wykona¢ recznie i mechanicznie przy pomocy spycharko-tadowarki,



pozostatosci po karczowaniu wywiez¢ z terenu budowy,

- usunigcie humusu o grubosci okoto 25 cm za pomoca spycharko- fadowarki,
humus zmagazynowa¢ w pryzmie naterenie budowy,

przy granicy z ogrodzeniem od potnocy,

- wykopy liniowe wykonywane recznie przy odstanianiu fundamentow i $cian
fundamentowych i piwnicznych,

- ogrodzenie terenu budowy przed dostgpem osob trzecich,

- wytyczeniei rozmierzenie projektowanych taw fundamentowych,

- utrwalenie punktéw wytyczenia na fawach deskowych.

- przygotowanie statych stanowisk pracy:

- kacika zbrojarskiego,

- Wezta betoniarskiego,

- poditaczenie wody i pradu na plac budowy.

5.4.5.2. Roboty ziemne.

- wykopy waskoprzestrzenne o $cianach pionowych wykonywac recznie, z odwiezieniem
urobku na odktad taczkami,

Ze wzgledu na wykopy nie przekraczajace gigbokosci 0.8 m, nie ma potrzeby zabezpieczania
skarp wykopow.

Dno wykopow wyrownac i stabilizowaé mechanicznie zaggszczarkami ptytowymi do gruntu
lub zageszczarkami skoczkowymi.

5.4.5.3. Roboty murarskie.
- roboty rozbiorkowe.
- wykucie z muréw starych oscieznic i innych elementow,
wykucie otworow w scianach, rozebranie Scian,
- transport poziomy e ementow rozbiorkowych,
- sktadowanie i zatadunek r¢czny tych elementéw na srodki transportu,
- wywiezienie elementow rozbiorkowych z terenu budowy,
W miejsce wskazane przez Inwestora

- roboty przy osadzaniu podciagéw i nadprozy.
- przygotowanie stali do osadzeniaw murze,
- podmurowanie podwaliny cegtami na zaprawie cementowo- Wapiennej
pod oparcie stali,
- UtozZenie zaprawy cementowej wyrownawczej,
- osiatkowanie stali i utozenie na przygotowanej podwalinie w murze.
Stal uktada¢ na pelna dtugos¢ wykonujac dtugo$¢ oparcia rowna na obu
$cianach.
- obmurowanie stali w murze cegtami petnymi,

Wszystkie prace wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano- montazowych. Tom I Budownictwo ogdlne.

5.4.6. Kontrola jakosci wykonanych robot

5.4.6.1. prace ziemne

- sprawdzenie giebokosci wykopow i ich umiejscowienia,
- sprawdzenie zaggszczenia dna wykopow,

- sprawdzenie rodzaju gruntu na dnie wykopu,



5.4.6.2. prace murarskie
- Sprawdzenie pionowania murow,

- sprawdzenie szerokosci spoiny i wypelnienia przestrzeni spoin,

- sprawdzenie poziomu e ementéw poziomych,

- sprawdzenie diugosci i sposobu oparcia elementéw stalowych na murach,
- sprawdzenie zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa - wymiaréw

W pioniei poziomie,

- sprawdzenie wykonania wyczystek kominowych i innych elementow

murarskich,

Wszystkie prace budowlane wykona¢ na terenie dziatki Inwestora, bez wkraczania na teren

dziatek przylegtych.

5.4.7. Obmiar robot.
Jednostki obmiaru:
- usuniecie humusu
- wykopy ziemne

- roboty murarskie
- mury
- kominy
- osadzenie belek stalowych
- izolacje poziomei pionowe
- roboty rozbiorkowe:
- wykucia

- rozbi 6rki
- przygotowanie zaprawy
- montaz rusztowan

5.4.8. Odbior robot.

5.4.8.1. Roboty zanikgace.

m2 rzutu pionowego powierzchni,
m3 wykopu,

M2 rozwinigcia poziomego muru,
m3 kubatury komina,

tony konstrukcji stalowey

M2 rozwinigcia powierzchni,

sztuki elementow lub m2
rozwiniecia otworu,

m2 $ciany

m3 objetosci zaprawy wbudowane;j,
M2 rozwinigcia poziomego
rusztowan,

Wszystkie roboty budowlane zanikajace musza by¢ poddane odbiorowi przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego ( odbiory czastkowe, ktore dopuszczaja do dalszych prac

budowlanych ).

5.4.8.2. Odbior koncowy robot.

Roboty budowlane w zakresie prac murarskich i robot ziemnych uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

Wykona¢ niezbedne proby i sprawdzenia, np. sprawdzenie przewodoéw kominowych przez

uprawnionego mistrza kominiarskiego.

5.4.9. Podstawa ptatnosci.

5.4.9.1. cenajednostki obmiarowsy.

Cena catego zakresu rob6t opisanych w przedmiarze, obejmuje:
- roboty przygotowawcze na placu budowy i na stanowiskach roboczych,



- ustawienie i demontaz rusztowan,

- przygotowanie zaprawy,

- transport poziomy i pionowy naterenie budowy,

- montaz i demontaz oraz eksploatacja sprzegtu np. wyciagu masztowego,

- montaz i demontaz urzadzen pomocniczych np. rur spustowych do gruzu.
- dojazd sprzetu na teren budowy i odjazd sprzetu,

- kontrole biezace robot i odbiory,

- uporzadkowanie terenu budowy.

5.4.10. przepisy zwiazane i literatura.

- warunki techniczne wykonaniai odbioru robét budowlano- montazowych,

- zmechanizowane roboty budowlane - poradnik Arkady L. Rowinski, J. Widera,
- technologiarobdt murarskich, L. Urban WSiP 1990,

5.5. Konstrukcje z betonu i z betonu zbrojonego.
5.5.1. Wstep.

5.5.1.1. Przedmiot specyfikacji.
Przedmiotem ninigjszej specyfikacji techniczng) sa roboty zbrojarskie i betoniarskie.

5.5.1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja stanowi obowiazujaca podstawe do okreslenia zbioru wymagan, ktore sa
niezbedne do okreslenia standardu i jako$ci wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania
robot budowlanych, wiasciwosci wyrobow budowlanych oraz oceny prawidtowosci ich
wykonania.

Ninigsza specyfikacjg¢ techniczna sporzadzono zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 roku
( Dz. U. Nr 202/ 2004 poz. 2072 rozdziat 3 ).

5.5.1.3. Zakres robot objetych niniejsza specyfikacja.
Wszystkie roboty betoniarskiei zbrojarskie w grupie robot stanu surowego.

5.5.2. Materialy.

5.5.2.1. Wymagania ogolne.
Wszystkie materiaty musza posiadac cechy, ktore pozwola je identyfikowac
w zakresie ich migjsca pochodzenia, znakow producenckich, certyfikatow jakosci.

5.5.2.2. Stal zbrojeniowa.
Do projektowanych robot zastosowac stal zbrojeniowa wg wymagan:

- stal gtadka na strzemiona - A-I St3SX , St3SY
$rednica 6.0 mm - w zwojach Rak - 240 MPa,
$rednica 8,0 mm - w zwojach Ra=Rac - 210 MPa

- stal Zzebrowana -
zbrojenie glowne -A -1l 34GS
$rednica 12.0 mm - prosta Rak - 410 MPa



srednica 16.0 mm - prosta Ra= Rac - 350 Mpa
$rednica 25.0 mm - prosta
Wsp. sprezystosci Ea - 2.1 x 1000 * MPa

5.5.2.3. Beton.
Beton z wytwoérni betonu dostarczany bedzie na plac budowy w betonomieszarkach na
pojazdach samochodowych.

Klasa betonu.

Beton na chudziaki

C8/10

Beton konstrukcyjny natawy i stopy.

C 20/25

Beton konstrukcyjny nawience i jako nadbeton stropu.
C 20/25

5.5.2.4.1. Prefabrykaty betoniarskie.

belka nadproza L-19.

O wymiarach 9/6 x 19 cm,

Belki nad drzwi - typu L-19 D,

Belki nad okna obciazone stropem L-19 N,

5.5.2.5. Dodatki do betonu konstrukcyjnego.
Widkna fibermesh - dodawane do betonu w wytworni betonu ( dla elementéw niezbrojonych
stala ).

5.5.3. Sprzet.

5.5.3.1. Sprzet do zaggszczania masy betonowe;.

Wibratory wgtegbne - do zaggszczania taw betonowych i stop.

Wibratory powierzchniowe - do zageszczania powierzchni betonowej - podktadow i
posadzek.

Wibratory przyczepne - do zaggszczania Stupow i belek.

5.5.3.2. podawanie i uktadanie masy betonowe;.
- rynny spustowe - dla podania o gtebokosci od 1.0 do 2.0 m,
- podajniki pompowe na samochodach dla podania 0 wysokosci > od 1.0 m - strop, wience.

55.3.3.
Transport poziomy - taczkami lub wozkami dwukotowymi.

5.5.4. Transport nateren budowy.

5.5.4.1. Transport masy betonows.
Samochodami wyposazonymi w mieszalniki z wytworni betonu na plac budowy.

5.5.4.2. Transport stali zbrojeniowsy.

Stal prosta - samochodami skrzyniowymi o dtugosci skrzyni dostosowanej do dtugosci
dostarczang stali.

Stal w kregach i zwojach - samochodami skrzyniowymi.



5.5.4.3. Trangport prefabrykatow betonowych.
Samochodami skrzyniowymi wyposazonymi w dzwigi roztadunkowe typu HDS.

5.5.5. Wykonanie robot.

5.5.5.1. Formy do betonu, szalowanie i deskowanie.
Zaliczono do robot ciesielskich.
Opis roboét znajduje si¢ w specyfikacji dotyczacej robot ciesielskich.

5.5.5.2. Raboty zbrojarskie.

5.5.5.2.1. Przygotowanie stali.

- Czyszczenie stali

Stal w kregach ulega oczyszczeniu z rdzy podczas prostowania w prosciarce, natomiast stal w
pretach powinna by¢ oczyszczona z rdzy, zluszczen, btota i odttuszczona za pomoca szczotek
stalowych mechanicznych lub recznych.

Stal zabrudzona substancjami ropopochodnymi powinna by¢ wytarta rozpuszczalnikami i
wytarta do sucha.

Nie nalezy czysci¢ stali do potysku.

- Prostowanie stali.

Prostowanie stali w zwojach - prosciarkami w warsztacie zbrojarskim.

Nie przewiduje si¢ prostowania stali na terenie budowy.

- Cigcie stali na wymiar.

Ciecie stali na terenie budowy.

Cigcie przeprowadza¢ na kobyltkach drewnianych przy pomocy rgcznych przecinarek do stali
I Nozyc mechanicznych.

- Giecie stali.

Gigcie zbrojenia rozdzielczego, gtadkiego.

Zaktada sig giecie zbrojenia rozdzielczego (strzemion i wktadek dystansowych )
w warsztacie zbrojarskim i dostawg gotowych elementéw na budowe.

Gigcie zbrojenia gldéwnego.

Ze wzgledu na rodzaj stali, nie zaktada sig gigcia pod katem wigkszym niz 90 °.
Elementy giac¢ na zimno w gigtarkach recznych.

Zachowa¢ wlasciwy promien giccia ze wzgledu na $rednice stali

R gigcia=2.5 d, dla stali d=12 mm - R =30 mm

Laczenie stali w elementy wktadek zbrojeniowych ( belek, siatek )

Belki i siatki taczy¢ na terenie budowy na kobylkach drewnianych za pomoca wiazania.
Uzywac¢ drutu migkkiego wiazatkowego o $rednicy 0.8 - 1.0 mm - podwoéjnie. Wiazaé recznie
za pomoca klucza zbrojarskiego.

Gotowe elementy odktada¢ na podktadach drewnianych, do czasu montazu w deskowaniach.

5.5.5.2.2. Montaz zbrojenia w deskowaniach.

Montaz gotowych elementow zbrojeniowych przeprowadza¢ w zespotach minimum 3
pracownikow. Zbrojenie montowa¢ w deskowaniach, uzywajac wktadek dystansowych,
plastikowych, ktore utrzymaja wymagane otulenie zbrojenia betonem. Ggsto$§¢ montowania
wktadek dostosowac do rodzaju zbrojenia, nie dopuszczajac do zmiany ksztaltu zbrojenia



podczas betonowania mechanicznego ani do zmniejszenia wymaganego otulenia stali
betonem.

Zaktadane grubosci otulenia stali:

- w fundamentach - 5 cm,

- w konstrukcjach pozostatych - 2 cm.

5.5.5.3. Roboty betoniarskie.

5.5.5.3.1 Transport gotowej mieszanki betonowej w obrebie budowy.

Transport ten podzieli¢ mozna na:

- poziomy,

- ukosny,

- pionowy,

- poziomo-pionowy.

W przypadku robot na terenie przedmiotowej budowy mozna wyrdznic transport:
- poziomy ( taczkami lub prosto z samochodu przez waz z pompy),

- pionowy w dot ( prosto z mieszalnika betoniarki na samochodzie, przez koryto na dno
wykopow ziemnych lub z taczki - w srodku budynku),

- pionowy W gore ( prosto z samochodu betoniarki przez pompg),

5.5.5.3.2. Podawaniei uktadanie mieszanki betonowe;.

Mieszanka betonowa powinna by¢ podana, utozona i zaggszczona w deskowaniu przed
rozpoczgciem procesu wigzania cementu.

Czasten zalezy od temperatury otoczenia

T< 20°C -hmax = 1.5 godziny

T=20°C -hmax=1godzina,

T>20°C - hmax=0.75godziny

Przy podgrzewaniu mieszanki betonowej [ub stosowaniu dodatkéw przyspieszajacych
Wiazanie cementu - h max = 0.50 godziny.

Powyzsze warunki odnosza si¢ do czasu jaki wystgpuje od momentu mieszania masy
betonowe w zaktadzie - wytworni, transport zewnetrzny i utozenie betonu do deskowania.
Beton nie moze ulec segregacji sktadnikow, dlatego nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad
podczas jego wbudowania na wysokosci:

- do 1.0 m - bez urzadzen pomocniczych,

- do 2.0 m - uzywac rynien spustowych,

Inne przypadki na przedmiotowe] budowie nie wystepuja.

5.5.5.3.3 Mechaniczne zaggszczanie mieszanki betonowe;.

Przyjeto zaggszczanie mieszanki betonowej przez wibrowanie wibratorami
elektromechanicznymi:

- powierzchniowymi,

- wglebnymi,

- przyczepnymi.

Czas zaggszczania:

- wibratorem powierzchniowym 40 - 60 sek. na jednym miegjscu,
- wibratorem wgtebnym - 20-30 sek. w jednym miegjscu,

Ze wzgledu na mato sztywne szalunki - drewniane, nie przewiduje si¢ uzycia wibratorow
przyczepnych.

Wibrowanie zakonczy¢ w chwili pojawienia si¢ zaczynu cementowego na powierzchni
betonu.



5.5.5.3.4. Pielggnowanie betonu.

Zabezpieczenie betonu przed niskimi i wysokimi temperaturami.

Beton po zagegszczeniu powinien by¢ utrzymywany w stalym nawilzeniu przez okres co
ngimnigj 7 dni ( dlacementow portlandzkich ).

W przypadku wysokich temperatur lub bezposredniego dziatania promieni stonecznych,
powierzchnig betonu nalezy zabezpieczy¢ przez schtadzanie woda i przykrycie betonu
piaskiem wilgotnym, folig itp.

Nie betonowa¢ w temp. ponizej 0° C. W przypadku robot w okresie zimowym, beton nalezy
zabezpieczy¢ przed dostgpem niskich temperatur.

Najkrotszy czas pielegnacji betonu w zaleznosci od stosunku C/W i temperatury dojrzewania
( dlacementu portlandzkiego 350 ):

C/w najkrotszy czas pielggnacji w temperaturze ( W DNIACH )
5°C 12° C 20° C

2.50 1 0.75 0.50

1.65 2 15 1

1.25 4 3 2

Na przedmiotowe] budowie zaktada sig, ze roboty betoniarskie wykonywane beda jedynie w
temp. +5do+25°C.

5.5.6. Kontrola jakosci robot.

5.5.6.1. Roboty zbrojarskie.

- Sprawdzenie zgodnosci zbrojenia z projektem technicznym i zasadami wiedzy technicznej (
rozstaw pomiedzy pretami, katy i dlugosci odgigc ).

- sprawdzenie gatunkow stali i ich $rednic,

- sprawdzenie grubosci otuliny,

5.5.6.2. Roboty betoniarskie.

Pobieranie probek betonu w wytworni ( przez producenta masy ) oraz pobieranie probek na
budowie ( z kazdej dostawy ).

Probki na budowie przechowywac nalezy w warunkach, w jakich wiaze i twardnieje beton.
Przy spadku temp. ponizej 10° C, nalezy pobiera¢ dwie serie kontrolnych probek
betonowych, z ktorych jedna przechowywana jest na budowie, a druga w laboratorium.
Probki podda¢ badaniom na $ciskanie w laboratorium, ktére posiada uprawnienia do
okreslania wytrzymatosci betonu na $ciskanie.

Porownanie wytrzymatosci projektowanej betonu z wytrzymatoscia rzeczywista.

W przypadkach watpliwych, mozna beton podda¢ probie wytrzymatosci przy pomocy mtotka
Schmidta

5.5.6.3. Kontrola gabarytow konstrukcji betonowe;.
Zaktada sie, ze wszystkie wymiary konstrukcji musza by¢ zachowane z tolerancja +/- 0.5 cm.

5.5.7. Obmiar robét.

5.5.7.1. Roboty zbrojarskie - waga konstrukcji wbudowang ( kg, tony )



5.5.7.2. Roboty betoniarskie - m3 objgtosci konstrukcji lub
- M2 rzutu pionowego konstrukcji.
5.5.8. Odbiér robot.

5.5.8.1. Roboty zanikajace.
Wszystkie roboty zanikajace musza by¢ poddane odbiorowi przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego ( odbiory czastkowe, ktore dopuszczaja do dalszych prac budowlanych ).

5.5.8.2. Odbior koncowy robot.

Roboty budowlane z konstrukcja z betonu zbrojonego uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa i wymaganiami, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

5.5.9. Podstawa ptatnosci.

5.5.9.1. Cenajednostki obmiarowsy.

Cena 1 m2 lub 1 m3 konstrukgji z betonu zbrojonego obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- szalowaniei stemplowanie konstrukcji,

- rusztowanie pomocnicze,

- kontrola geodezyjna pionowaniai poziomowania,

- roboty zbrojarskie,

- roboty betoniarskie,

- transport na terenie budowy,

- pielegnacja betonu,

- kontrola geodezyjna gotowych konstrukgji,

- rozszalowanie,

- demontaz rusztowan pomocniczych, stempli i konstrukcji pomocniczych,
- poddanie badaniu nawytrzymatos¢ na Sciskanie probek betonu,
- uporzadkowanie terenu budowy.

5.5.10. Przepisy zwiazane i literatura,

- wzory i tablice do projektowania konstrukcji zelbetowych Arkady 1982,

- przyktady obliczen konstrukcji zelbetowych i z betonu sprgzonego
WSIP 1990,

- poradnik inzyniera i technika budowlanego Arkady tom I, 11 1992.

instrukcja projektowaniai montazu stropow stalowych WPS,

5.7 Roboty tynkarskie i malarskie.

5.7.1 Przedmiot

Przedmiotem S.T. s3 wymagania w zakresie wykonania i odbioru robét tynkarskich oraz
malarskich wewngtrznych i elewacyjnych. S.T. jest dokumentem pomocniczym przy
realizacji i odbiorze robot wymienionych w pkt. 1.2

5.7.2 Zakres

Przygotowanie podioza na istniejacych §cianach wewngtrznych i zewngtrznych.

Odkucie stabo zwiazanych fragmentoéw tynkow .

Wykonanie tynku kategorii 111, cementowo-wapiennego.



Mal owanie zgodnie z opracowanym projektem.

5.7.3 Materiaty

Zaprawy zwykle do wykonywania tynkoéw przygotowywane na placu budowy, suche
mieszanki tynkarskie przygotowywane fabrycznie, mineralne tynki wewnatrzne renowacyjne,
renowacyjne farby wewnetrzne dajace powtoke otwarta na dyfuzje pary wodne;j.

Wymagania stawiane materiatom.

Spoiwa:

Cementy portlandzkie zgodne z norma PN-B-19701:1997, nie moga zawiera¢ stwardniatych
grudek.

Wapno zgodne z PN-B-30020:1999. Bez domieszek i catkowicie wygaszone.

Gips budowlany zgodny z PN-B-30031:1997. Suchy, niezwietrzaty, bez zanieczyszczen.
Kruszywa

Piasek zgodny z PN-79/B-06711. Czysty, wolny od domieszek organicznych.

Woda zarobowa:

Woda pitna (z wyjatkiem mineralnej). Badania wody wedtug normy PN-75/C-04630.
Niedozwolone jest stosowanie wody o:

zasoleniu > 500mg/|

zawartosci cukru > 500mg/1

zawartosci siarkowodoru > 20mg/1

5.7.4 Sprzet
Pomosty robocze, rusztowania, stoliki tynkarskie, taty, taczki, mieszadta do tynkow i farb,
Pojemniki | wiadra, betoniarka elektryczna, pedzle.

5.7.5 Transport
Dostawa - samochodem ci¢zarowym, na placu budowy i we wngtrzach rgczny.

5.7.6 Wykonanie robot

Przygotowanie podtoza po robotach murarskich, konstrukcyjnych i remontowych oraz
robotach instalacyjnych, elektrycznych i teletechnicznych.

Wykonanie tynkow zwyktych wewngtrznych i zewngtrznych kategorii I1I warstwowych wraz
Z naroznikami wzmacniajacymi $ciany, malowanie wewngtrzne i zewngtrzne $cian farba
renowacyjna - wg uzgodnionej kolorystyki.

5.7.7 Kontrola jakosci robot
Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczna nalezy przeprowadza¢ przez poréwnanie
wykonanych tynkéw z dokumentacja opisowa i rysunkowa wedlug protokotéw badan
kontrolnych i atestow jakosci materiatdéw, protokotéw odbioréw czegsciowych podioza i
podktadu oraz stwierdzenie wzajemnej zgodno$ci za pomoca ogledzin zewngtrznych i
pomiarow.

Badanie przyczepnosci tynku do podtoza poprzez opukiwanie tynku lekkim mtotkiem,

Badania grubosci tynku poprzez wycigcie pigeiu otwordow o srednicy okoto 30 mm w ten

SpOsob, aby podtoze byto odstonigte lecz nie naruszone.
Sprawdzeni e sposobu wykonania obrzutki
Sprawdzenie wykonania narzutu z tynku renowacyj nego-wewngtrznego

Sprawdzenie kolorystyki i jakosci robot malarskich ze szczegdlnym uwzglednieniem
kontroli przebarwien mogacych wynikac ze zmian podtoza i przerw technologicznych.



Dopuszcza ne odchyiki dla :

tynku surowegoogr 12mm  -6,+4mm

tynku surowegoogr 10 mm  -6,+4mm  (wyrownany kielnia)
tynku pocienionegoo gr 5mm  -6,+4mm

tynku zacieranego z zaprawy gipsowej ogr 100 mm  -4,+3mm

5.7.8 Jednostka obmiaru

(m2) tynkéw wewnetrznych oraz malowanych powierzchni wewnatrz i na elewacji

5.7.9 Odbior

Roboty tynkarskie wewngtrzne i roboty malarskie odbiera Inspektor Nadzoru wraz z
Nadzorem Autorskim

5.7.10 Podstawa ptatnosci

Za(m2) zgodnie z obmiarem i podziatem na typy prac oraz zapisami w dzienniku budowy

5.7.11 Przepisy zwiazane
PN-65 /B-14503 - Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane
PN-70/B-10100 - Roboty tynkowe tynki zwykte.Wymagania i badania przy odbiorze
PN-65 /B-10101 - Tynki szlachetne. Wymaganiai badania przy odbiorze
PN- 76/ 6734-02- Plastyczna zaprawa tynkarska do wykonania wypraw wewngtrznych
Instrukcjei certyfikaty producenta

5.8 Roboty okladzinowe.

5.6.1 Przedmiot

Przedmiotem S.T. s3 wymagania w zakresie wykonania i odbioru rob6t oktadzinowych.
Warunki przystapienia do robot.

Roboty oktadzinowe mozna wykonywacé po:

- zakonczeniu robot tynkarskich

- osadzeniu oscieznic drzwiowych, ale przed zatozeniem opasek futrynowych

- calkowitym zakonczeniu robot instalacyjnych, ale przed zamontowaniem urzadzen
sanitarnych i armatury oswietleniowej

- stwierdzeniu, Ze temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +5 C.

5.8.2 Zakres
Wykonanie okladzin ceramicznych $ciennych i podtogowych w migjscach wskazanych w
projekcie. Dodatkowo oktadziny potaci dachu od wnetrza budynku.

5.8.3 Materiaty

Materialy do wykonywania okltadzin ceramicznych powinny odpowiada¢ nast¢pujacym
wymaganiom:

- zaprawy cementowe i cementowo-wapienne zgodne z PN-B-10107:1998 lub 1998 lub
aprobatami technicznymi.

- zaprawy klgjace zgodne z PN-B-10107:1998 1998 |ub aprobatami technicznymi.

- masy klgjace w postaci past i zapraw do spoinowania zgodne z odpowiednimi aprobatami
technicznymi.

- ptyty G-K- F grubosci 12 mm zgodnie z aprobatami technicznymi.

5.8.4 Sprzet
Pomosty robocze, rusztowania, stoliki tynkarskie, taty, taczki, mieszadta do tynkow ,
Pojemniki | wiadra, betoniarka elektryczna, pedzle.



5.8.5 Transport
Dostawa - samochodem cigzarowym, na placu budowy i we wngtrzach rgezny.
5.8.6 Wykonanie robot

Podtoza pod oktadziny.

Podloza moga stanowi¢ nieotynkowane, Ilub otynkowane mury z eementow
drobnowymiarowych.

Podtoze powinno by¢:

- rowne

- niepylace

- pozbawione powlok malarskich

- bez zattuszczan i sladow bitumitow

- przy mocowaniu nazaprawg spoiny w murach powinny mie¢ glgbokosé¢ 10-15mm, a $ciana
betonowa powinna by¢ naktuta na okoto 50% powierzchni.

- W migjscach tego wymagajacych naprawione zaprawa marki min. M4 lub masa naprawcza

- podtoze pod ptyty G-K — stelaz w pionie o odpowiednim zaggszczeniu tat. Stelaz mocowaé
do podtoza na kotki rozporowe 80 x 8 mm.

Wykonanie oktadzin przy uzyciu zaprawy cementowej lub cementowo-wapienngj.

Na $cianach murowych wykona¢ dwuwarstwowy podktad z obrzutki (M4-M?7).

Ceramike posegregowaé wedlug wymiaréw (kalibracja), gatunkow, a przed ulozeniem
namoczy¢ przez 3 godz.

Po stwardnieniu podktadu mocowac ceramike naktadajac na cata strong montazowa zaprawe.
Osadzanie elementéw rozpoczyna¢ od dotu utrzymujac szeroko$¢ spoin opisang w projekcie
lub uzgodniona w nadzorze.

Wykonanie oktadzin przy uzyciu zapraw i mas klejacych.

Podtoze powinno by¢ rowne i mocne. Na $cianach murowych wykona¢ mocny podktad jak do
technologii mocowania na zaprawe zwykla.

Na stwardniatym podktadzie rozprowadzi¢ paca zabkowana (zabki 6-8mm) zaprawe klejaca.
Plytke¢ przylozy¢ i docisna¢. Przy uzyciu zapraw klejacych plytek nie wolno moczy¢.
Nalezy bezwzglednie przestrzegaé instrukcji producenta zaprawy.

5.8.7 Kontrola jakosci robot
Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczna nalezy przeprowadzac przez pordwnanie
wykonanych oktadzin z dokumentacja opisowa i rysunkowa wedlug protokotéw badan
kontrolnych i atestow jakosci materiatdow, protokotéw odbioréw czesciowych podioza i
podktadu oraz stwierdzenie wzaemneg zgodnosci za pomoca ogledzin zewngtrznych i
pomiarow.
Zakres kontroli.
Badanie przyczepnosci oktadzin do podtoza poprzez opukiwanie tynku lekkim mtotkiem,
Badania grubosci zaprawy lub kleju w trakcie kontroli miedzyoperacyjnej.
Sprawdzenie sposobu pokrycia ptytek zaprawa lub klejem
Badanie wichrowatosci obtozonej ptaszczyzny.
Kontrola szerokosci i powtarzalno$ci wymiarow spoin.
Kontrola utozenia oktadzin w poziomie i pionie.
Kontrola zgodnosci kolorystyki z projektem.
5.8.8 Jednostka obmiaru
(m2) tynkéw wewnetrznych oraz malowanych powierzchni wewnatrz i na elewacji
5.8.9 Odbior
Roboty oktadzinowe odbiera Inspektor Nadzoru wraz z Nadzorem Autorskim



5.8.10 Podstawa ptatnosci
Za(m2) zgodnie z obmiarem i podziatem na typy prac oraz zapisami w dzienniku budowy
5.8.11 Przepisy zwiazane
PN-65 /B-14503 - Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane
PN-70 /B-10100 - Roboty tynkowe tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze
PN- 76/ 6734-02- Plastyczna zaprawa tynkarska do wykonania wypraw wewnetrznych
Instrukcjei certyfikaty producenta
Wymagania producenta materiatéw oktadzinowych.
Aprobaty i badania.

5.9 Roboty budowlane instalacyjne.

5.9.1 Przedmiot S.T.
Przedmiotem S.T. sa wymagania w zakresie wykonania i odbioru robot instalacyjnych.

5.9.2 Zakres prac:
wykonanie nowych instalacji jako uzupetnienie:
e instalacji kanalizacyjng sanitarng zewngtrzne;j,
e instalacjawodna,
¢ instalacjakanalizacyjna,
e instalacjac.o.
Uwagi.
Prowadzac roboty instalacyjne wymagajace migjscowego rozkucia $cian lub przekucia
stropow nie wolno naruszac¢ takich elementéw konstrukcyjnych takich jak nadproza, wience,
stupy i1 podciagi.
Wykonawca musi uzyska¢ zgode Inzyniera dotyczaca lokalizacji i wielko$¢ proponowanych
rozkuc.
Wszystkie instalacje nalezy wykonywac jako zakryte.
Obior instalacji moze nastapi¢ po wykonaniu wymaganych prob technicznych.
Prace instalacyjne nalezy zakonczy¢ przed przystapieniem do robot wykonczeniowych.

5.9.3 Materiaty

Kompletacja elementow do montazu musi by¢ wykonana $cisle wedtug wskazoéwek Inzyniera
zawartych w Projekcie.

Rury i ksztattki powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem zgodnosci kompletacji z
dokumentacja podczas ich odbioru na budowie.

Rury — stalowe czarne, ze szwem.

Wymagania stawiane materiatom.

Wszystkie materiaty musza spetnia¢ wymagania zawarte w normach i certyfikatach.

5.9.4 Sprzet

Elektronarzedzia do wykuwania bruzd, narzedzia do taczenia i obcinania odcinkow rur.

5.9.5 Transport

Dostawa - samochodem cigzarowym, na placu budowy i we wngtrzach rgezny.

5.9.6 Wykonanie robot

Przygotowanie bruzd zgodnie z zasadami oméwionymi w rozdziale dotyczacym roboét
murowych.

Prowadzenie pionéw i podtaczen wedlug projektu instalacyjnego i rozmieszczenia armatury
w projekcie.

Zabudowa instalacji ptytami g-k lub prowadzenie w wykutych bruzdach i otynkowanie.
Wykonanie odpowietrzen zgodnie z dyspozycjami projektantow.



5.9.7 Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczna nalezy przeprowadza¢ przez badanie:

- kompletacji dostaw

- zgodnos$ci materiatdéw z wymaganiami norm i aprobat

- kontroli szczelnosci przed zabudowaniem instalacji

5.9.8 Jednostka obmiaru

(mb) i ilos¢ punktow podiaczen

5.9.9 Odbior

Roboty instalacyjne odbiera wyspecjaizowany Inspektor Nadzoru wraz z Nadzorem
Autorskim

5.9.10 Podstawa ptatnosci

Za (mb) i punkt podtaczen zgodnie z obmiarem i podzialem na typy prac oraz zapisami w
dzienniku budowy

5.9.11 Przepisy zwiazane

PN-EN 12056-1:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnel wewnatrz budynku. Czes¢ 1:
Postanowienia ogolne i wymagania

PN-EN 12056-2:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnel wewnatrz budynku. Czgsc¢ 2:
Kanalizacja sanitarna. Projektowanie uktadu i obliczenia

PN-EN 12056-3:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku. Czes¢ 3:
Przewody deszczowe. Projektowanie uktadu i obliczenia

PN-EN 12056-4:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.Czgs¢ 5:
Montaz i badania, instrukcje dzialania, uzytkowania i eksploatacji

5.10 Roboty budowlane polegajace na ukladaniu podlég drewnianych lub wykladzin
rulonowych.

5.10.1 Przedmiot.

Przedmiotem S.T. sa wymagania w zakresie wykonania i odbioru robo6t polegajacych na
uktadaniu podtog z elementow drewnianych deskowych lub wyktadzin rulonowych.

Warunki przystapienia do robot.

Roboty mozna wykonywac po:

- zakonczeniu robot tynkarskich

- catkowitym zakonczeniu robdt instalacyjnych

- stwierdzeniu, ze temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +17° C.

5.10.2 Zakres
Wykonanie wyktadzin podtogowych w miejscach wskazanych w projekcie.

5.10.3 Materiaty
Wyktadzina PCV lub dywanowa, wg decyzji Inwestora.
Cechy materiatéw powinny by¢ zgodne z odpowiednimi aprobatami.

5.10.4 Sprzet



Zgrzewarki, noze do przycinania, narzedzia do naktadania klejow, pilarki do przycinania ptyt,
wegielnice, szlifierki do szlifowania kantow plyt i paneli, wyrzynarki.

5.10.5 Transport

Dostawa - samochodem ci¢zarowym, na placu budowy i we wnetrzach reczny.
5.10.6 Wykonanie robot

Podtoza pod wyktadziny.

Podtoze powinno by¢:

- rowne

- niepylace

- pozbawione powtok malarskich

- bez zathuszczan i sladow bitumitow

- suche (max. wilgotnos¢ 3%)

Podktad.
Podktad istniejacy.

5.10.7 Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczna nalezy przeprowadzac przez porownanie
wykonanych wyktadzin z dokumentacja opisowa i rysunkowa wedlug protokotow badan
kontrolnych i atestow jakosci materiatow, protokotdéw odbioréw czegsciowych podioza i
podktadu oraz stwierdzenie wzaemng zgodnosci za pomoca ogledzin zewngtrznych i
pomiarow.

Sprawdzenie ciaglo$ci spawdw, zgodnosci wzorow i kolorystyki z dokumentacja.
Sprawdzenie wklgstych i wypuktych narozy.

5.10.8 Jednostka obmiaru

(m2) utozonej oktadziny.

5.10.9 Odbior

Roboty wyktadzinowe odbiera Inspektor Nadzoru wraz z Nadzorem Autorskim

5.10.10 Podstawa ptatnosci
Za(m2) zgodnie z obmiarem i podziatem na typy prac oraz zapisami w dzienniku budowy
5.10.11 Przepisy zwiazane
PN-96 /B-02854 — Ochrona przeciwpozarowa w budownictwie. Metoda badania
rozprzestrzeniania ptomieni po posadzkach.
PN-75 /B-042270 — Wyktadziny podtogowe drewniane. Badania.
BN- 86/ 6701-04 - Materialy wykonczeniowe stosowane w budownictwie.
Raporty, sprawozdania z badan, oceny, klasyfikacje.



5.11 Roboty instalacyjne — elektryczne

5.11.1 Przedmiot
Przedmiotem S.T. s3 wymagania w zakresic wykonania i odbioru robét instalacyjnych
elektrycznych.

5.11.2 Zakres
WW zakres robot wehodzi:
e wykonanieinstalacji wewngtrznej w pomieszczeniach kuchni,
e wymiana gtownej rozdzielni wewngtrznej instalacji elektrycznej,
e wykonanieinstalacji elektryczng i oswietlenia zewngtrznego terenu.

SPECY FIKACJA TECHNICZNA W/W ZAKRESU BRANZY ELEKTRYCZNEJ
PRZEDSTAWIONA ZOSTALA W ODREBNYM OPRACOWANIU.

5.12 Roboty zwigzane z zagospodarowaniem terenu.

5.12.1. Projekt obejmuje nastgpujace roboty zwiazane z zagospodarowaniem terenu:

1. wykonanie nowych nawierzchni utwardzonych z kostki betonowsy,

2. wykonanie 8 migisc postojowych dla samochodoéw osobowych w tym 2 migsc

postojowych dla 0sob niepetnosprawnych,

3. plantowanie terenu,

4. rozscielenie humusu i obsianie trawa terendéw zielonych.
Wszystkie roboty drogowe nalezy wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi budowy i
odbioru robét drogowych.

6.0 Kontrola, badania i odbior wyrobow, oraz robot budowlanych.

6.1. Program zapewnieniajakosci (PZJ).

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
InZyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czes$¢ 0golng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot , w tym terminy i sposéb prowadzenia Robot,

- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementéw Robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych
Robot,

- Wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- Sposob oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji
InZynierowi);




b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem W mechanizmy do sterowaniai urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzge i ilos¢ srodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- §p0sOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wiasciwo$ci w czasie transportu,
- §posob 1 procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementéw Robot,

- SPOSOb postgpowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robét.

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac zalozona jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg Roboét i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materialdow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalgjacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialtbw oraz Robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

InZynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga
wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robo6t badanych
materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badah materialdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki bgda pobierane losowo. Zaleca sig¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana
przez Wykonawceg usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiagjacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera .




6.4. Badaniai pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obgmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna
stosowa¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera .

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi Kkopie raportow z wynikami badan jak
najszybcieg, jednak nie pdzniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera.

Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzednigj weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdow 1 Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatéw i Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan 1 pobierania probek poniesione zostana przez
Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja okres§lona w pkt 1. i ktore spetniaja wymogi Specyfikacji
Techniczng.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robo6t bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, aw razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7.0 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét.

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.

Obmiar Robot bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie



Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych Robét i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca sprawdzi w naturze wymiary zawarte w
projekcie.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilociach podanych w Slepym Kosztorysie,
Projekcie lub w Specyfikacjach Technicznych nie zwania Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostang poprawione wedhug instrukcji Inzyniera
na pismie.

Obmiar gotowych Roboét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robodt i materialow

Wykonawca dokona okreslenia ilosci robot (obmiary) i materiatbw na zasadach
obowiazujacych przy sporzadzaniu kosztorysoOw naktadczych z uwzglednieniem roznic
wynikgacych z wymiarowania Projektu w stanach surowych.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy stosowane w czasiec obmiaru Robdt beda
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez
Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie
przez caty okres trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem Robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Regestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiardéw, ktorego wzor
zostanie uzgodniony z inzynierem.

8.0 Opis sposobu odbioru robdot budowlanych.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze¢sciowemu,

c) odbiorowi wstgpnemu

d) odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior Roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu begdzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego
postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
I jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,




jednak nie pozniej niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .
Jakos¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawiergjacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.2. Odbiér czeéciowy.
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robot. Odbioru
czesciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. Odbioru
Robot dokonuje Inzynier.
8.3. Odbiér wstepny Robot.
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu
doichilosci, jakosci 1 wartosci.
Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera.
Odbioru ostatecznego Robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
InzZyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i ST .
W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robot uzupetniajacych i Robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych Iub Robot
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komige, ze jako$¢ wykonywanych Robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagangj Dokumentacja Projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢
wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.
8.3.1. Dokumenty do odbioru wstepnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. Dokumentacje Projektowa podstawOwa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.
2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne).
3. Recepty i ustaleniatechnologiczne.
4. Dokumenty zainstal owanego wyposazenia.
5. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty).
6. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i
ew. PZJ.
7. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i
ew. PZJ.
8. Opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ .
9. Rysunki (dokumentacje) nawykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefoniczng, energetycznej, gazowsej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru
I przekazaniatych robot wiascicielom urzadzen.
10. Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu.




11. Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegj inwentaryzacji powykonawcze.
12. Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér koncowy.

Odbioér koncowy polega na ocenie wykonanych Robdt zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbior wstepny Robot”.

9.0 Opis sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych.

9.1. Ustalenia Ogolne.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto$¢
(kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.

Cenajednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
Cczynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Techniczng i w Dokumentacji Projektowsy.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe beda obejmowac:

robocizne bezposrednia wraz z kosztami,

wartos¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkow i transportu na plac budowy,

wartos¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. 0 Dokumenty odniesienia.

10.1 Dokumentacja projektowa.

Projekt budowlany i wykonawczy..

Kosztorysy inwestorskie wraz z przedmiarami robot dla zamowien publicznych.

Kosztorysy slepe.

10.2 Dokumenty budowy.

10.2.1 Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i InZyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:




date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy, dat¢ przekazania przez Zamawiagjacego
Dokumentacji Projektowe, uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw Robot, terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow
Robot, przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach, uwagi i polecenia Inzyniera, daty zarzadzania wstrzymania Roboét, z podaniem
powodu, zgtoszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cz¢$ciowych
I ostatecznych odbiorow Robot, wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperature¢ powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowsej, dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
w trakcie wykonywania Robot, dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz
wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal, wyniki prob
poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, inne istotne
informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda
przediozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Wopis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant
niejest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.
10.2.2 Rejestr Obmiarow.

Reestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow Robot. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

10.2.3 Dokumenty |aboratoryjne.

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoSci materialow,
orzeczenia 0 jakosci materiatlow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru Robdt. Powinny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

10.2.4 Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych wyzej nastepujace dokumenty:
pozwolenie narealizacj¢ zadania budowlanego,

protokoty przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

protokoty odbioru Robdét,

protokoty narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

10.2.5 Inwentaryzacja powykonawcza .

Do opracowanie te dokumentacji Kierownik Budowy jest zobowiazany odrgbnymi
przepisami.

10.2.6 Zdjgcia inwentaryzacyjne.

Wykonawca zrobi zdjecia inwentaryzacyjne poszczegolnych faz wykonywanych robét ze
szczeg6lnym uwzglednieniem robdt zakrytych. Zdjgcia nalezy wykonaé aparatem cyfrowym
z datownikiem, lub aparatem analogowym, z ktorego zdjecia zostana zdigitalizowane
(min.300 dpi) w profegonanym zaktadzie. Dokument ten Wykonawca przekaze na nosniku
elektronicznym (CD-R/W).

10.2.7 Normy, aprobaty, ustalenia techniczne.

Normy zwiazane okreslono w rozdziale nr 5 dotyczacym wykonania robot.

10.2.8 Przechowywanie dokumentéw budowy.




Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziang z prawem. Wszelkie dokumenty
budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawione do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

10.2.9 Przekazanie Dokumentéw Budowy Zamawiajacemu.

Po zakonczeniu prac Dokumenty Budowy zostana przekazane przez Wykonawceg
Zamawigjacemu zgodnie z wykazem sporzadzonym na podstawie stosownych przepisow.
11.0 Prace towarzyszace.

11.1 Inwentaryzacja powykonawcza.

11.2 Zdjecia inwentaryzacyjne.

11.3 Prace zabezpieczajace.




